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(unit : mm)
ig =l 2l ¢D oD1 L L1 W PCD ¢x L(';f ‘i‘jf fdji (kF;f) ig%;t
10 ATMIO | 2 20 36 24 5 22 26 43 85 9 105 260 Of
12 ATMI2 0 2 22 4 30 5 26 31 54 105 11 125 400 0.
14 ATMI4 ¥ 3 22 44 30 5 26 31 54 115 125 145 500 O
16  ATMI6 {3 28 51 35 6 32 38 66 135 145 165 640 02
18 ATMI8 {4 32 56 40 6 34 42 66 145 16 185 890 03
20 ATM20 | 4 32 56 40 6 34 42 66 165 18 205 1000 02
22 ATM22 | 5 36 61 50 7 38 47 66 18 195 225 1260 04
25 ATM25 % 5 36 61 50 7 38 47 66 21 225 255 1440 03
28 ATM28 | 5 44 76 56 8 47 58 9 24 255 285 1800 06
32 ATM32 | 6 44 76 56 8 47 58 9 27 29 325 209 05
35 ATM36 | 6 52 84 60 8 54 66 9 31 33 365 2630 08
40 ATMA0 ¥ 6 58 98 70 10 60 76 11 35 37 405 3240 1.1
45 ATM4S ¥ 8 64 104 75 10 66 80 11 38 41 455 4110 15
50 ATMS0 X 8 68 109 80 10 70 85 11 43 46 505 5110 16

Fo: SXB18% (ko)

167 Total Linear Motion system






